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ogłoszenie w "NE” 

Aby zamieścić ogłoszenie w "NO¬ 
WYM ELEKTRONIKU" należy prze¬ 
słać treść ogłoszenia do redakcji na 
adres: P.W. "ARTCOM". Redakcja 
"Nowego Elektronika", skr. poczt. 
100, 82-300 Elbląg. Po otrzymaniu 
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CENY 

- 1 cm 2 ogłoszenia S.OOOzł (naj¬ 
mniejsze ogłoszenie 20 cm) 

■ oszenia drobne do 40 słów od 
i prywatnych 1. OOOzi za słowo 
- ogłoszenia drobne powyżej 40 
słów i ogłoszenia od firm 3.000zł za 
słowo 

Za treść ogłoszenia redakcja nie po¬ 
nosi żadnej odpowiedziałności. 
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KA P , skr. poczt. 100, 82-300 Elbląg, 
teł,284-44 

Redaktor naczelny - J.Ryszard 
Świątkowski 

Redakcja zastrzega sobie prawo 
skracania i korekty nadesłanych ar¬ 
tykułów. 

Wydawca - P.W."ARTCOM" 

Skład- P.W. "ARTCOM" 

Druk - Grudziądzkie Zakłady Grafi¬ 
czne im. W. Kulerskiego w Grudzią¬ 
dzu, pl. Wolności 5 


Współpraca magnetowidu SANYO 
VHR-51OOEE z telewizorem ELE¬ 
KTRON C 322D-I skłoniła nas do za¬ 
projektowania i wykonania 
poniższego układu. Pomysł narodził 
się stąd, iż magnetowid posiadał pilo¬ 
ta, natomiast telewizor był go pozba¬ 
wiony. Założeniem przy projektowaniu 
było załączanie i wyłączanie pilotem 
magnetowidu zarówno magnetowidu 
jak i telewizora. Założono także brak 
ingerencji w układy wewnątrz magne¬ 
towidu i telewizora. 

Automatyczny włącznik telewizora zbu¬ 
dowano wykorzystując tylko części krajo¬ 
we. Układ działa na zasadzie zmiany 
poboru prądu przez magnetowid w stanie 
spoczynku i stanie załączenia. Układ po¬ 
prawnie zmontowany powinien działać 
po ustawieniu potencjometrem PI prądu 
załączania większego od prądu spoczyn¬ 
kowego magnetowidu a mniejszego od 
prądu roboczego. Prąd pobierany przez 

magnetowid jest prostowany przez mo¬ 
stek diodowy D1-D4, wygładzony przez 
kondensator Cl i przepływa przez rezy¬ 
stor R1 a częściowo przez rezystory R1, 
PI i R3, bazę tranzystora Tl. Powoduje 
on na nich spadek napięcia proporcjonal¬ 
ny do swojej wartości. Potencjometr PI i 
rezystor R2 stanowią dzielnik napięcia i 
powodują w chwili osiągnięcia na ślizga- 
czu PI napięcia ok.0,6V przepływ prądu 
przez bazę tranzystora T1 i rezystor R3. 
Rezystor R3 zabezpiecza bazę tranzy¬ 
stora Tl przed nadmiernym prądem w 
przypadku skrajnego położenia ślizgacza 
PI. Diody D5-D7 w przypadku poboru 
przez magnetowid prądu powyżej 200mA 
zaczynają przewodzić, bocznikując rezy¬ 


stor R1 i nie dopuszczając do jego prze¬ 
ciążenia. PrądbazytranzystoraTI powo¬ 
duje przepływ prądu w obwodzie 
kolektora Tl, a przez rezystor R4 w ob¬ 
wodzie bazy T2, co z kolei powoduje 
przepływ prądu w obwodzie kolektora T2, 
rezystora R5 i bazy T3, którego prąd ko¬ 
lektora wysterowuje przekaźnik Pk. Tran¬ 
zystor T3 jest zabezpieczony przed 
samoindukcją cewki przekaźnika diodą 
Dl 2. Układ tranzystorów posiada bardzo 
silne wzmocnienie prądowe (równe ilo¬ 
czynowi p poszczególnych tranzysto¬ 
rów). Maksymalny prąd jest jednak 
ograniczony rezystorami R3, R4, R5 i 
rezystancją cewki Pk. Wynikające z tego 
silne przesterowanie powoduje pewne 
załączenie przekaźnika. Układ jest zasi¬ 
lany przez transformator dzwonkowy (od¬ 
czep 3V) i mostek diodowy D8-D11. 
Napięcie stałe ok.5V jest filtrowane przez 
kondensator G2. Wyłącznik W (Isostat) 
umożliwia odłączenie zasilania układu 
przy jednoczesnym załączeniu zasilania 
telewizora na stałe. Diody D1-D7 przed 
zniszczeniem zabezpiecza bezpiecznik 
800mA, a styki przekaźnika bezpiecznik 
2A. 

Układ prototypowy został zbudowany 
na płytce drukowej umieszczonej w obu¬ 
dowie z tworzywa sztucznego. Na zew¬ 
nątrz obudowy znajdują się dwa gniazda 
sieciowe i wyłącznik W. Transformator 
dzwonkowy nasycono żywicą epoksydo¬ 
wą i zamontowano bez obudowy aby uła¬ 
twić chłodzenie i zmniejszyć przydźwięk 
akustyczny spowodowany drganiem 
blach rdzenia. Że względu na ilość ciepła 
wydzielanego przez układ nie powinien 
on być zasilany napięciem przekraczają- 
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Na rys.1 przedstawiony jest schemat szumów jest tutaj złącze baza-emiter wisko powstania względnie wysokiego 

prostego generatora szumów. Źródłem tranzystora. Jest tutaj wykorzystane zja- poziomu szumów przy przebiciu warstwy 

zaporowei. Pr 
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napięcie U s =12V jest wystarczające do 
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reguluje się częstotliwość graniczną i 
wzmocnienie. Na rys.2 przedstawiona 


szumów. Centralną część stanowi źródło 
szumu, którym jest złącze baza-emiter 
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wzmacniaczu A3 i doprowadzony do au- 
dio-wzmacniacza. Wzmacniacz A3 służy 
do nastawiania napięcia. Napięcie to jest 
podawane na wzmacniacz operacyjny 







































































kowy tranzystor działa jako rezystorowy 

regulator prądu. Wzmacniacze A2 i Al 
tworzą razem "Sygnał szumu przypływu". 
Wzmacniacz Al pracuje jako przerzutnik 
a wzmacniacz A2 jako integrator. Wystę¬ 
puje więc tutaj liniowe narastanie i opada¬ 
nie napięcia. Nachylenie charakterystyki 


dla narastania i opadania zbocza impulsu 

napięcia może być regulowane potencjo¬ 
metrem. Układ diod zapewnia możliwość 
oddzielnej regulacji narastania i opada¬ 
nia. Częstotliwość regulowana jest po¬ 
tencjometrem. Napięcie U s powinno 
wynosić co najmniej 15V i być odpowied- 


ry“. Na rys.4 przedstawiona jest płytka od 
strony druku, 

mgr inż. Zbigniew Pędzik 

Literatura: 

FUNKA MA TEUR 5/90 


Stereofoniczny wzmacniacz dużej mocy 
zbudowany na tranzystorach typu FET cz. 


Wzmacniacz ten gwarantuje wysoką 
jakość i wierność przetwarzania dźwięku 
co odzwierciedlają parametry zamiesz¬ 
czone poniżej. 


Dane techniczne: 

* Moc wyjściowa - 250W/kanał przy ob¬ 
ciążeniu 4 lub 8Q. 

* Charakterystyka częstotliwościowa (- 
3dB) - 5Hz do 1,1 MHz przy mocy wyjścio- 


jektowania wzmacniaczy sygnału audio 
były opracowywane przez kilka lat. Jed¬ 
nakże przez długi czas dostępne były 
tylko tranzystory z kanałem N. Dopiero 
ostatnio ukazały się ich odpowiedniki z 
kanałem P (po rozsądnych cenach) co 
umożliwiło projektowanie wzmacniaczy o 
znakomitej jakości i mniejszej komplika¬ 
cji. 

Dlaczego tranzystory 
MOSFET ? 


wzrost prądu. Ten mechanizm dodatnie¬ 
go sprzężenia prądowo-temperaturowe- 
go prowadzi do wzrostu prądu 
wstecznego złącza ze wzrostem napięcia 
polaryzacji, a nawet pojawienia się tzw, 
ujemnej rezystancji dynamicznej złącza, 
tj.odcinka charakterystyki prądowo-na- 
pięciowej, w którym wzrostowi prądu złą¬ 
cza towarzyszy zmniejszenie spadku 
napięcia na nim. Tak więc ograniczenie 
prądowe obszaru pracy dozwolonej (któ¬ 
rego nieprawidłowe działanie jest często 
notowane) musi być wykorzystywane w 
układach bipolarnych. Ponieważ MO- 
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Rys. 2 Schemat ideowy wzmacniacza 













rodzaju rozwiązania jest to, że bipolarny 


"wahać się" od szyny do szyny. (Stopień 
wyjściowy o wspólnym drenie wymagałby 
od stopnia sterującego kołysania całego 
zakresu napięcia wyjściowego co, z pola¬ 
ryzacją, mogłoby oznaczać, że dla tego 
stopnia wymagane byłyby dodatkowe od¬ 
dzielne wysokonapięciowe źródła zasila¬ 
nia, lub wyjścia nie wahałyby się między 
szynami zasilania. To spowodowałoby 
mniej efektywne działanie stopnia.) 

Relatywnie wysoka pojemność bramki 
tranzystorów mocy MOSFET powoduje 


niezbędną dla wyjścia. 


Stopień inwertera z układem sterującym 
składa się z tranzystorów Q15 do Q20. 
Jego celem jest dostarczenie polaryzacji 
i sygnałów stepowania do stopnia wyj¬ 
ściowego FET Napięcie polaryzacji wy¬ 
nosi około 3,5V z uwzględnieniem źródła. 
Powyżej tego progu napięcie będzie 
wzrastać o około 0,3V na 1A prądu wyj¬ 
ściowego. Tranzystor Q29 tworzy konwe¬ 
ncjonalny wzmacniacz napięciowy, który 
w tym przypadku wzmacnia napięcie po¬ 
przez diody D3, D4, D5 i Dl 6 do około 7V. 
Siedmiowoltowa polaryzacja jest obecna 
na bazach Q16 i Q17, które tworzą parę 


itrface do ATARI 


Q20, które mają wysokoprądowo stero¬ 
waną pojemność wytworzoną przez re- 
aktancję pojemnościową bramek 
tranzystorów wyjściowych. Użycie tutaj 
stopni kaskadowych, tak jak w sekcjach 
wejściowej i wzmocnienia napięciowego, 
ma ogromne znaczenie przy podziale na¬ 
pięcia emiter-kolektor i zrzutach mocy 
między dwa tranzystory na szynę. 


Witold Dąbrowski 


Seiyjne kasetowe interface do Atari 
800XL/XE i 130XE umożliwiają przesyła¬ 
nie danych z niedużą prędkością. Dla 
porównania jest już szeroko rozpo¬ 
wszechniony Software dla przesyłania 
danych z prędkością do 6000 Bd. Interfa¬ 
ce musi realizować szybką transmisję 
oraz umożliwiać podłączenie zwykłych 



magnetofonów kasetowych wykorzysty¬ 
wanych jako pamięci danych. 



Układ przedstawiony na rys.1 można 
szybko zmontować na małej płytce. Dla 
użycia zwykłych magnetofonów kaseto¬ 
wych, występuje tutaj wstępny przed- 
wzmacniacz, którym ustala się poziom 
sygnału wyjściowego. Moc wejściowa w 
interface powinna być ekranowana. Połą¬ 
czenia z portem danych są następujące: 
wyprowadzenie 2 interface - nóżka 10 
złącza, wyprowadzenie 3 - nóżka 9, wy¬ 
prowadzenie 4 - nóżka4 lub 6. Wyprowa- 
dzenie 1 powinno być połączone 


oddzielnym ekranowanym przewodem. 
Układ nie pracuje dobrze z programem 
ATARI-TURBO. Interface przekazuje da¬ 
ne z prędkością 6000Bd. 

mgr inż. Zbigniew Pędzik 

Literatura: 

FUNKAMATEUR 5/90 
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ly wzmacniacz mocy A2000V(S 
A2005(S1) cz. 2 
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Wzmacniacze operacyjne z wejściem JFET 
o niskim poborze mocy typu TLOiO, 
TL06CIA, TL060B, TL061, TL061A, TL061 B a 
TL062 S TL062A, TL062B, TL064, TL064A, 

TL064B 

Wzmacniacze operacyjne z wejście JFET serii TL.061 są cia wyjściowego oraz niskim wejściowym prądem niezrównowa- 
projektowanejakowersjawzmacniaczy małej mocy serii TL081. żenią i polaryzacji. 

Charakteryzują się wysoką im pedancją wejściową, dużą szero- Witold Dąbrowski 

kością pasma przenoszenia, dużą szybkością narastania napię- 


Tabela 1. Parametry elektryczne Vcc=s:15V 


PARAMETRY 

WARUNKI POMIARU* 

TL060M,TL061M 

TL062M 






W 

TYP 

a 

E 

1 

n 

l 

Vio wejściowe napięcie niezrównoważenia 

V o =0 

Ta=25°C 

■ 

I 

ii 


3 

n 

B 


Rs=50£2 

Ta=- 55'C do +125°C 

■ 

1 

m 

■ 



M 

VIO temp. współcz. wej. nap. 
niezrównoważenia 

V o =0, R S =50Q, T a =- 55°C do +125°C 

■ 

D 

I 

■ 

10 


pvrc. 

lio wejściowy prąd n iezrównoważenia * ** 

Vo=0 

T a =25°C 

■ 

5 

100 


5 


Bi 


Ta=- 55”C do +125°C 

■ 


20 

■ 

1 

20 

nA 

ha wejściowy prąd polaryzacji *** 

V o =0 

Ta=25’C 


30 

200 

■ 



pA 


T a =- 55°C do +125°C 



50 



50 


Vicr max. wejściowe napięcie wspólne 

Ta=25'C 


±11.5 

+ 15 


±11.5 

+15 


D 




±11.5 

-12 


±11.5 

-12 

| 

» 


R L =10kn, T a =25°C 

±10 

±13.5 


±10 

±13.5 

■ 

V 

Vom max. zakres zmian napięciawyjściowego 

Ru=10kQ, T a =- 55°C do +125”C 

±10 



±10 


■ 

m 

Avd wzmocnienie napięciowe sygnału 
różnicowego 

Vo=±10V 

Ta=25°C 

4 

6 


4 

6 

■ 


Ruiokn 

Ta=- 55°C do +125°C 

4 



4 


■ 


Bi 3dB częstotliwość graniczna 

Ri_=10k£2, T a =25’C 


1 



1 

■ 

MHz 

ri rezystancja wejściowa 

Ta=25*C 


io' 2 



10 12 


a 

CMRR wspólcz. tłumienia sygnału wspólnego 

Vic=VicR mln , V o =0, Rs=50£2, Ta=25°C 

80 

86 


80 

86 


dB 

ksvR współcz. tłumienia nap. zasilania 

Vcc=±15V+±9V, Vo=0. Rs=50Q, Ta=25°C 

80 

95 


80 

95 


(IB 

Pd całkowita moc rozpraszana 

Brak sygnału wejściowego, Vo=0, Ta=25°C 


6 

7.5 


6 

7.5 

pW 

lec prąd zasilania (na 1 wzmacniacz) 

Brak sygnału wejściowego, Vo 

=0, T a =25°C 


200 

250 


200 

250 

pA 

YoiA/oatlum. przesłuchu 

Avd=100, Ta=25°C 


120 



120 


dB 


* Wszystkie charakterystyki mierzone przy warunku otwartej pętli i zerowym wejściowym napięciu wspólnym. 

** Wszystkie prądy różnicowe wejścia FET wzmacniacza operacyjnego są normalnymi wstecznymi prądami złącza. 


Dla M parametry gwarantowane nie testowane 
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Przyrząd do pomiaru czasu otwierania 
migawki aparatu fotograficznego 

Przyrząd pomiarowy przeznaczony jest 1 mm 2 oraz ich przełącznik SI. Rozmie- podane są wartości rezystorów dla poje- 
do kontroli jakości pracy migawek apara- szczone są one po bokach i w środku mności 1 pF. Jeżeli rzeczywista wartość 



1/10 do 1/4000s. Zakresy pomiaru od¬ 
chyłki czasów naświetlania od nominal¬ 
nej wartości ±2EV. Wartości mierzonych 
czasów: 1/30, 1/60, 1/125, 1/250, 1/500, 
1/1000, 1/2000, 1/4000. Dla wartości 
1/2000 i 1/4000 mierzone są czasy impul¬ 
sów świetlnych elektronicznych lamp bły¬ 
skowych. Mierzone wartości odczytuje 
się bezpośrednio ze skali. Czas wskazań 


czasie oświetlenia jadnej z diod czujnika, 
przez napięcie podawane przez wzmac¬ 
niacz - ogranicznik na tranzystorach T2, 
T3, T4. Dioda D4 blokuje rozładowanie 
kondensatora przez wyjściowy obwód 
klucza. Do obwodu fotodiód włączony 
jest stabilizator prądu na tranzystorze Tl. 
Zwiększa to czułość fotoodbiornika na 
zmianę oświetlenia do określonego, pro- 


wykorzystując do tego celu cyfrowe przy¬ 
rządy lub mostki pomiarowe. Dokładne 
wartości rezystorów można dobrać sto¬ 
sując szeregowe lub równoległe połącze¬ 
nia. W taki sam sposób należy dobrać 
rezystory dzielnika kalibracyjnego R13 i 
R14 służącego do kalibracji przyrządu 
według wartości "1" na skali “mnożnik". 
Łuk pełnego wychylenia strzałki dzieli się 



ła czasowa obwodu ładowania ustalana 
jest wzorem t=RC=Kt 0 , to - nominalny 
czas zakresu pomiaru, K - współczynnik 
skali i zależy on od tego, do jakiej części 
napięcia źródła powinien naładować się 
kondensator w tym czasie. W przedsta¬ 
wionym układzie współczynnik K wynosi 
1,3, dlatego w czasie to kondensator ła¬ 
duje się do 54% napięcia zasilania obwo¬ 
du ładowania i odczyt wartości czasu 


wartości dodatkowych rezystorów R27, 
R28. Długi czas wskazań przyrządu jest 
zapewniany przez zastosowanie konde¬ 
nsatora C3 o małym prądzie upływu, wy¬ 
korzystanie układu scalonego z wejściem 
potowym oraz włączenie w obwód łado¬ 
wania diody D4. Po wykonaniu pomiaru 
kondensator G3 należy rozładować przy 
pomocy przycisku S3. W celu usunięcia 
możliwości upływności przez druk, rezy- 


się fotodiody. Przewód łączący czujnik z 
przyrządem musi być ekranowany. Ekran 
łączy się z masą przyrządu. Podczas 
przygotowania przyrządu do pracy, naj¬ 
pierw przy naciśniętym przycisku S2 przy 
pomocy potencjometru R26 "zerowanie" 
ustawia się wskazówkę na zero skali. Na¬ 
stępnie, przełączając przełącznik zakre¬ 
sów S3 w położenie "kalibracja" należy 
nastawnym rezystorem R27 (“K") ustawić 



naświetlania zaczyna się prawie ze środ¬ 
ka skali. Schemat przyrządu pomiarowe¬ 
go przedstawiony jest na rys.1. Czujnik 
posiada trzy fotodiody Dl, D2, D3 o po- 


story R15-R22 najlepiej jest zamontować 
bezpośrednio na przełączniku S3. Dla 
doboru wartości tych rezystorów, konie¬ 
cznie należy znać dokładną wartość po¬ 


wierzchni okna odbierającego światło jemności kondensatora C3. W układzie 


wskazówkę na działkę "1" skali "mnoż¬ 
nik". Ta regulacja utrzymuje się do tej 
pory, kiedy napięcie baterii zasilania jest 
niezmienne. Po zerowaniu i kalibracji 
ustawia się czułość przyrządu. Dlatego 
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łożenie pracy. Następnie należy oświetlić 
fotoczujnik (umieszczony w kadrze apa¬ 
ratu ze zdjętym obiektywem) stałym 
światłem i określić maksymalną odle¬ 
głość aparatu od przyrządu, przy której 
wskazówka wychyla się do końca skali. 
Dla lampy żarzenia o mocy 40W odle¬ 
głość ta powinna wynosić 80-1 OOcm. W 
razie potrzeby można to zmienić przy po¬ 
mocy nastawnego rezystora R1. Przed 
każdym następnym oświetleniem czujni¬ 
ka należy przyrząd wyzerować (naciśnię¬ 
cie S2). Sprawdzenie czasów migawek 
rozpoczyna się od małych prędkości i 
przeprowadza się to w następującej ko¬ 
lejności. Czujnik ustawia się w kadrze 
aparatu i przełącznikiem włącza się śród- 


miycłWfU puiuwnywaiua -c.^ ui v»ui 

otworu fotodiody. Z tego powodu podsta¬ 
wa elektrycznego impulsu rozszerza się i 
impuls ma kształt "dzwonu". Pomiar bę¬ 
dzie wówczas prawidłowy, jeśli przepro¬ 
wadza się go na poziomie 1/3-1/2 
amplitudy impulsu. Można to osiągnąć 
regulacją nastawnym rezystorem R1. 
Ustawiając przy całkowicie włączonym 
R1 odległość progu zadziałania, należy 
zmniejszać wartość R1, dopóki odległość 
ta nie zmniejszy się 1,5-2 razy. Pomiar 
czasu działania impulsu lampy błyskowej 
przeprowadza się przy pomocy otwarte¬ 
go czujnika. Forma impulsu lampy odpo- 
wiada formie impulsu prądu 
rozładowania jej kondensatora. Wierz- 


Prąd pobierany z baterii G1 (liniawy¬ 
nosi 1 -2rnA, a z baterii G2 (linia "+") w 
stanie jałowym 4-5mA, a podczas pomia¬ 
ru 10-15mA. Dlatego bateria G2 rozłado¬ 
wuje się szybciej. Ale nawet przy spadku 
napięcia G2 do 6-7V można ją zamienić 
miejscami z G1 i przyrząd będzie praco¬ 
wał. 

Układ scalony: 

US1 - polski odpowiednik ULY7710 
Tranzystory: 

Tl, T3, T5 - dowolne pnp 
T2, T4 - dowolne npn 

mgr inż. Zbigniew Pgdzik 
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Układ LM 2907 firmy National Semicon- 
ductor jest przetwornikiem częstotliwość- 
napięcie, o liniowej zależności napięcia 
wyjściowego od częstotliwości. Błąd linio¬ 
wości nie przekracza 0,3%. 


Układ scalony zawiera (rys. 1) wzmac¬ 
niacz operacyjny z histerezą (przerzutnik 
Schmitta) - W1, zamieniający wejściowy 
sygnał analogowy na sygnał cyfrowy o tej 
samej częstotliwości. Z wyjścia przerzut- 




Bardzo krótki opis COMMODORE C64 cz.2 


6567 procesor wizji i 
modulator w.cz. 

- dodatkowo pełni funkcję odświeżania 
pamięci dynamicznych 

- odpowiedzialny za organizację ekranu 


- 3 generatory dźwięku 0-4kHz z wyj. 
trójkąt, prostokąt piła 

- 3 generatory obwiedni 

- programowalny filtr 30Hz- 12kHz 

- dwa 8-bitowe przetworniki A/C 

- wejście dla sygnałów zewnętrznych 
Może być programowany tylko instrukcją 
FOKĘ (D400-D7FF) 


- specjalizowany układ PLA (programo¬ 
wana tablica logiczna) z programem wpi¬ 
sanym na stałe przez producenta (nie 
posiada zamiennika). 

Waldemar Wieczorek 

Literatura: 

Commodore C-64 Programmers Reterence Puide 


6581- syntezer dźwięku 


82S100 układ dekodera 
adresów 
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we U określone jest zależnością: 
U 0 =fweR1C1Ub. 

Pojemność kondensatora Cl powinna 
być większa od 10OpF, jest on bowiem 
wykorzystywany dodatkowo do kompen¬ 
sacji źródła prądowego. Powinien on 
mieć jak najmniejszy prąd upływu i stałą 


Tranzystor Tl pracuje w układzie dopa¬ 
sowania poziomów logicznych TTL - 
CMOS. Układy UCY 7490 pracują w ty¬ 
powym układzie dzielników przez 10. 
Wraz z przełącznikiem P służą do rozsze¬ 
rzenia zakresu pomiaru. Tak szerokiego 
przedziału częstotliwości nie da się mie¬ 
rzyć zmieniając tylko Ub, R1 i Cl wzależ- 


Osobnym problemem jest zapewnienie 
odpowiednio stałego napięcia Ub, gdyż 
jest ono równocześnie napięciem refer¬ 
encyjnym. Jeżeli mamy do dyspozycji 
układy LM 2917, które posiadaja wewnę¬ 
trzną, skompensowaną termicznie diodę 
Zenera o napięciu 7,6V podpiętą do wy¬ 
prowadzenia V+, wystarczy zasilić ją 








































przez rezystor o takiej wartości by prąd 
diody nie przekraczał 20mA (rys.5). Nale¬ 
ży przy tym pamiętać by odpowiednio 


dobrać wartości elementów R1. Cl, 
Przykładowo: Cl =4.7nF, C2=1pF 


R1=28kQ, R2=220kQ/U b =7,6V/ 

Dla układu LM 2907 trzeba zbudować 
stabilizator zewnętrzny z wykorzysta¬ 
niem np: UL 7523 /rys.6/. 

Wówczas dla Ub=7,15V mamy: 
C1=4,7nF, C2=1pF 

R1 =29.757kQ, R2=220kQ 

Napięcie Ub=7,15V zostało przyjęte dla¬ 
tego, że jest to wprost napięcie wewnę¬ 
trznej skompensowanej diody Zenera w 
układzie UL 7523. Jako R1 warto zasto¬ 
sować rezystor stały o mniejszej wartości 
niż to 'wynika z obliczeń i wieloobrotowy 
potencjometr o rezystancji dopełniającej, 


co umożliwi dostrojenie układu. Sprowa¬ 
dza się ono do takiego doregulowania R1 
(potencjometr wieloobrotowy) aby przy 
fwe=1000Hz woltomierz wskazywał 
U o =1,000V. Rysunki obudów układów 
LM 2907 i LM 2917 podane są na rys. 7. 

Tomasz Szczypek 

Literatura: 

I.S.Wirsum - Nowe i najnowsze układy elektronicz¬ 
ne. WKiŁ 1986 

2. M.Łakomy, J.Zabrodzki - Liniowe układy scalone 
w technice cyfrowej. 

PWN 1983 

3. Radioelektronik 2/86 


Podręczna pamięć na rejestrach 




Opis dotyczy prostej, podręcznej pa¬ 
mięci zbudowanej z rejestrów przesuw¬ 
nych. Zależnie od zastosowanego typu 
rejestru pamięć jest zdolna pomieścić 4 
lub 8 słów czterobitowych. Słowami są 
cyfry od 0 do 9 podane w kodzie BCD, 
wprowadzane z klawiatury. Wprowadze¬ 
nie każdego nowego słowa powoduje 
przesunięcie poprzednich o jedną pozy¬ 
cję. Opisana pamięć może służyć np. do 


drugi BI, B2, B3... itd. Przeanalizujmy 
działanie układu. 


podane zostaje słowo czterobitowe w ko¬ 
dzie BCD. Narastające zbocze impulsu 
zegarowego wpisuje podany stan na pier¬ 
wszą pozycję rejestrów. Układ oczekuje 
na kolejny impuls zegarowy “pamiętając" 
wpisany stan na pierwszej pozycji. Jeżeli 



Rys. 1 Schemat ideowy pamięci z wykorzystaniem rejestrów a)74164, b)74195 


oprogramowania liczników 74192. Na w tym czasie stan na wejściach A, B, C, 
rys.1 przedstawiony jest schemat ideowy D zmieni się, następny impuls zegarowy 
pamięci. Składa się z czterech rejestrów wpisze nową wartość na pierwszą pozy- 
przesuwnych, a każdy z nich zapamiętuje cję, przesuwając dane z pierwszej pozycji 
bity tej samej wagi. Pierwszy Al, A2, A3... na drugą. Można w ten sposób zapełnić 


cały rejestr, tj.4 lub 8 słów czterobitowych 
(zależnie od zastosowanych układów). 

Przykładowo: do oprogramowania liczni¬ 
ków 74192 pracujących w uniwersalnym 
przyrządzie cyfrowym cyfry od 0 do 9 
wprowadzane z klawiatury zamieniane 
są na kod BCD w koderze 74148. Poda¬ 
nie na dowolne wejście kodera stanu L 
ustala na wyjściach A, B, C stany wg 
rys.2. Dodatkowo, na wyjściu GS wystę¬ 
puje poziom L, jeżeli choć jedno wejście 
jest zwarte do masy (wybrane). Ponieważ 
stanem aktywnym kodera jest L, a liczniki 
74192 wymagają na wejściach progra¬ 
mujących stanu H, należałoby zanego¬ 
wać wyjścia kodera. Po analizie rys.2 
można dojść do wniosku, że da się tego 
uniknąć - wystarczy potraktować odwrot¬ 
nie wyprowadzenia kodera 74148, tzn. 7 
jako 0, 6 jako 1, 5 jako 2 itd. Zmieni się co 
prawda priorytet wejść, ale w opisywa¬ 
nym układzie nie mato znaczenia. Rys.3 
przedstawia pełny schemat kodera za¬ 
mieniającego kod 1 z 10 na kod BCD. 
Bramka BI uzupełnia koder o wyjście D. 
Diody Dl, D2 wymuszają odpowiednie 




































































Rys.7b Płytka kodera (ele- 


je rejestry po czym kolejno wprowa¬ 
dzane są cyfry 5,6,9,2. Każdy im¬ 
puls zegarowy (wyj.GS') wpisuje do 
rejestrów aktualny stan panujący na 
ich wejściach szeregowych z jedno¬ 
czesnym przesunięciem stanu po¬ 
przedniego o jedną pozycję. Dla 
uproszczenia na rys,4 zaznaczono 
jedynie wyjścia A, B, C, D dla pier¬ 
wszej cyfry (por.rys.1). 


menty) 


3. P.Misiurewicz, M.Grzybek: Półprzewodnikowe układy logiczne TTL. WNT W- 
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Opłata 


Na rynku oraz w wielu domach spotyka Błąd może osiągać do 15 minut w ciągu 
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rych impulsy wyjściowe są o częstotliwo- sprowadzić się do zamontowania stabil- 


ści sieciowej 50Hz. Zegarki te 
charakteryzują się małą dokładnością. 


nego R-C generatora 50Hz. Przez wsta¬ 
wienie prostego układu kwarcowego R-C 


generator może dokładnie synchronizo- 


mat prostego stabilnego generatora 
c.d. nastr. 18 
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Warunki prenumeraty na I kwartał 1992r„ 


1. Przyjęcie - wyłącznie na podstawie dokonanej wpłaty na 
blankietach wydrukowanych w "NE" lub na blankietach banko¬ 
wych. 

2. Dane na blankiecie - dokładny i wyraźnie napisany adres 
zamawiającego 

3. Termin przyjmowania prenumerat - do 10 XII 1991 r. na I 
kwartał 1992 roku. 


4. Wpłaty - zgodnie z podaną ceną na blankiecie. Wpłaty należy 
dokonywać w PKO, placówkach pocztowych lub bankach na 
konto podane na blankiecie. 

5. Cena prenumeraty - za I kwartał 1992 roku 24.000zł. Wynika 
ona ze wzrostu ceny za jeden egzemplarz "NE" od 1992 roku 
do 8.000zł. Wzrost ceny spowodowany będzie zwiększeniem 
objętości "NE“. 

6. Inne informacje pod numerem telefonu 415-11 w Elblągu 


Na wszystkich częściach blankietu należy 
wypisać czytelnie atramentem, długopi¬ 
sem lub pismem maszynowym jednakowo 
imię i nazwisko wpłacającego i jego do¬ 
kładny adres. 


Opłata za prenumeratę NO¬ 
WEGO ELEKTRONIKA na I 
kwartał 1992 roku 

























































Wykaz oznaczeń: 


Vcc - znamionowe napięcie zasilania 
li - prąd wejściowy 


fmax- maksymalna częstotliwość 
tpLH czas propagacji przy zmiani 
tpm - czas propagacji przy zmiani 
tpzL - czas propagacji przy zmiani 
tpzH - czas propagacji przy zmian 
tpLz - czas propagacji przy zmiani 


e stąnu logicznego z niskiego na wysoki 
e stanu logicznego z wysokiego na niski 
e stanu z wysokiej impedancji na stan niski 
e stanu z wysokiej impedancji na stan wysoki 
e stanu niskiego na stan wysokiej impedancji 



























































































TRANSFER MULTISORT ELEKTRONIK 

rn , 90-001 ŁÓDŹ 1, P.O. BOX 224, UL. SIENKIEWICZA 11/13 . r-, 

TEL: (0-42) 326783, 363807; FAX: (0-42) 326783, 433001 

TLX: 855215,886622 Hf 


Electronics 

Components 


Electronics 

Components 


Oferujemy 20.000 typów podzespołów elektronicznych dla każdego: hobbysty, amatora, naukowca, producenta. 

REWELACYJNE CENY: 



PILOTY 

OBUDOWY DO PILOTÓW 
BATERIE 

ELEMENTY SERWISOWE 
UKŁADY SCALONE 
- KOMPUTEROWE 


ŻARÓWKI 

WTYKI 

ZŁĄCZA 

GNIAZDA 

DEKODERY 

TRANSKODERY 


OSŁONY ZŁĄCZ 
WYŚWIETLACZE 
WENTYLATORY 
PRZYCISKI I KLAWISZE 
KOSZULKI TERMOKURCZLIWE 
ELEMENTY SMD 


U NAS HURT ZACZYNA SIĘ OD JEDNEJ SZTUKI!!! 

Nasi dystrybutorzy lokalni: 

KATOWICE ul.Klonowa 41 a, tel./fax (0-32)584-657 
PIOTRKÓW TRYBUNALSKI ul. Buczka 4, tel. (0-44)79-26 

JEŚLI COŚ POTRZEBUJESZ ZADZWOŃ DO NAS NATYCHMIAST!!! 


Poszukujemy dystrybutorów na terenie miast wojewódzkich. 
Wymagane posiadanie lokalu z telefonem, kapitału ok. 10 min. 
Udzielamy wysokiej marży. 


































